S1215HS摄像机调试指南

S1215HSD摄像机调试指南
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一、车牌识别调试与安装基础

（1）车牌识别系统原理
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（2）安装参考
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（3）调试模板
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摄像机接线
2.1标准工作模式（脱机专用控制板开闸）接线图
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2.2计费工作模式（摄像机开闸）接线图
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三、摄像机调试

3.1查找/修改摄像机IP

进入软件摄像机管理→S1215设置与调试界面对摄像机相关参数进行设置。

方法一：点击【查找】，自动将场内摄像机的IP搜索出来，选中需要修改IP的摄像机设备，点击【修改IP】，如下图所示：
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    点击【修改IP】后，进入网络参数配置，直接输入新IP，点击【确定】即可。如图所示：
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    摄像机和电脑IP地址需保证在同一网段。修改IP地址后，点击【确定】，摄像机自动重启，等待两分钟，重新搜索新IP地址重新登陆即可。

方法二：摄像机IP出厂默认IP为192.168.168.188，也可以直接登录摄像机，连接成功后在对摄像机进行IP修改，如下图所示：
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3.2登陆摄像机

修改完摄像机IP后，登陆设备栏用新IP登陆摄像机。一般输入“设备IP”，点击【打开】即可登陆成功。摄像机登录用户名admin，密码admin 
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3.3输入输出相关选项设置

参数配置栏，点击【输入输出】，进入输入输出配置界面：

计费型摄像机勾选“开关量输出2” RS485-1、 RS485-2不用勾选；如图所示的选项。
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摄像机与显示屏是通过RS485通讯，串口1的波特率选择9600。
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 切记选择启用白名单，否则脱机月租车不能正常进出。默认一般选择精确匹配（车牌号完全匹配）
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3.4触发方式选择

参数配置栏，点击【基本配置】，进入基本设置界面：
 稳定结果触发：车牌出现在画面里，达到识别范围，开始识别车牌，待车牌结果稳定时，摄像机自动输出识别车牌结果；

虚拟线圈触发：画有虚拟线圈，车牌在画面里达到合适识别范围，车牌开始识别，车牌触发虚拟线圈输出识别车牌结果；

IO输入触发：地感触发识别勾选IO输入触发。
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使用视频流识别时，一般勾选【虚拟线圈触发】。

3.5规则配置（线圈调整等）

根据现场环境及实际情况拖动如下图四个紫色箭头绘制虚拟线圈，线圈不可过大，也不可以过高或过低，一般画面偏下位置，画好线圈一定要点击【保存设置】，否则无效；如下图：蓝色为识别区域代表车牌进入到此区域后摄像机开始实时捕捉与识别车牌信息；黄色线圈为触发线圈代表车牌撞到触发线圈后摄像机立刻输出识别结果。
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（1）车牌宽度限制一般为90-400；

（2）单通道设置车辆通过方向，一般默认是由上至下；
（3）默认省份一定选择该项目的所在地省份简称。

    可点击【调试模式】，查看调试模板，根据调试模板里面的注意事项，调节线圈的大小。
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3.6摄像机画面调试

注意调整相机的左右倾斜度，保证车辆的车牌在图片中分别与四边保持水平平行， 若有倾斜角度会严重影响识别率。   

   S1215HSD相机采用的是定焦镜头，在出厂时已调整并固定至最清晰状态。请勿手动旋转摄像机镜头。车牌大小像素点位于180至220之间最合适；      

   界面中间位置显示车牌实时识别结果，和车牌识别实时像素宽度，便于直观

知晓调试结果。
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    可双击鼠标左键，使调试画面最大化，此时调节按钮旁边有个显示区，此区域可显示车牌宽度（车牌宽度为180-220之间最好），使调节更方便。调节完成后再次双击可退出全屏。
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 可点击界面【调试模板】按钮，参考调试模板里面的注意事项进行调试。
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3.7补光灯与安装距离设置

如下图为补光灯调节界面，默认勾选智能模式，亮点值调为适中即可。

如下图根据实际安装情况选择定焦配置，默认选择“4--6米”即可。
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四、系统维护

如下图所示为系统维护窗口界面，此界面可以恢复出厂设置及程序升级。
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注意：点击全部恢复后，摄像机IP地址会变为192.168.1.100



